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ELECTRIC FORKLIFT TRUCK <SWR-1300L>

ASSEMBLY

1

SWR-1300L AC/EPS

-
USH USH LSM LSM UE00100100

SAFETY BUTTON

Manual box

vacuum generator

Plate / Bracket

Charger box

Air hose, Cable Fix rod

ALC-850

※NOTE

1.使用荷重 : 850kg

2.上昇高さ : 3010mm(フック先端基準)

3.輪荷重（許容誤差範囲±３％）但し、9項BOX 搭載条件。

  -負荷無しの場合 :前輪  522kg /1個 , 後輪 936kg / 1個

  -負荷700kgの場合:前輪 1101kg /1個 , 後輪 478kg / 1個

  -負荷800kgの場合:前輪 1183kg /1個 , 後輪 414kg / 1個

  -負荷850kgの場合:前輪 1224kg /1個 , 後輪 382kg / 1個

4.EMERGENCY S/W : LED TYPE(RED)

5.ハンドル操作: 電動パワステ
6.FRONT WHEEL ∅240
7.FOLDING HOOK (Tilt cylinder 2ea)

8.最低地上高 100mm

9.項 バキューム制御 & 電源 BOX 2sets

  total 80kg 搭載。(脱着式)

10.インターロック機能：

  １）「SAFTY:Free/Lock 」select s/w「Free」時のみ

      「リフト昇降」「アーム折畳み」の各レバー操作が有効。

  ２) アーム折畳み動作はリフト最下端時のみ有効。

  3 ) 上昇動作はアームを倒した状態でのみ可能。
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